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Beschreibung 

Die Rrfindung hetrifft einen elastischen Gelenkkorper mil 


- mindestens cinem langlichen Schlingenpakel, das 
zwei einander gegenuberliegende, ungefkhr halbkreis- 
formige Kopfbogen aufweisi, 

mindestens einer Buchse, die von einem Kopfbogen 
dcs Schlingenpakets umschlungcn ist. und 

- mindestens einem Kragen, der von der Buchse radial 
unterschiedlich weit wegragi und das Schlingenpakel 
axial abstutzl. 

Solchc elastischen Gelenkkorper sind ats krcisringlbr- 
mige Gelenkscheiben zum kardanischen Verbinden von 
Wellen, insbes. im Antriebsstrang von Kraftfahrzeugen, aus 
der FR-A-837 975 bekannt. Don. sind sechs ovale Schlin- 
genpakete rings urn cine zentrale Offhung dcs Gelenkkor- 
pers einander paarweise uberl append angeordnet, so daB sie 
einen in sich geschlossenen Kranz bilden. In jedem der 
Uberl appungsbereiche ist axial von beiden Seiren herje eine 
Buchse eingeschoben, die einen kreisformigen, ovalen oder 
polygonalen Kragen aufweist. In einer zeichnerisch darge- 
stellten Ausfuhrungsform sind die Kragen ungefkhr gleich- 
seitige Dreiecke, die in bezug auf die zugehorige Buchse ex- 
zentrisch derart angeordnet sind, daB sich eine Dreiecks- 
scitc, die lcicht bogcnfbrmig gcstaltct ist, parallel zum kreis- 
formigen auBeren Rand der Gelenkscheibe erstreckt, wah- 
rend sich die beiden ubrigen Dreiecksseiten quer zu den 
Langsrichtungen der zugehorigen Schlingenpakete zu ei- 
nem Scheitel erstrecken, der nahe dem radial inneren Rand 
der Gelenkscheibe angeordnet ist. Am Kragen oder an der 
Buchse selbst sind Verankerungsmillel ausgebildel, bei- 
spielsweise pfeilfdrmigc Ausstanzungen, die in das benach- 
bane Schlingenpakel eindringen und anschlieBend in einer 
die Schlingenpakete cinbcttcndcn gummiclastischcn Um- 
hullung verankerl werden. 

Die Lebensdauer dieser bekannten Gelenkkorper ist be- 
sonders in Einsatzfallen unbefriedigend, in denen ein sol- 
dier Gelenkkorper zwei Wellen miteinander verbindet, de- 
ren Drehachsen einen nicht vernachlassigbar kleinen Win- 
kel miteinander einschlieBen, so daB dem Gelenkkorper er- 
hebliche kardanische Bewegungen aufgezwungen werden. 

Hntsprechendes gilt, auch dann, wenn Buchsen mit in ub- 
licherWcisc konzentrisch angcordnctcn kreisformigen Flan- 
schen oder mil unrunden Flanschen in einer der FR-A-837 
975 entsprechenden Anordnung bei langlichen elastischen 
Gelenkkorpern mit nur je einem Schlingenpakel vcrwendet 
werden. Solchc langlichen Gelenkkorper konncn bcispicls- 
wcisc zum Aufhangcn von Auspuffanlagcn in Kraftfahrzeu- 
gen vcrwendet werden oder es konnen gemaB DE-A-20 60 
868 vier oder sechs solche Gelenkkorper derart miteinander 
verbunden werden, daB sie eine ringformige Gelenkscheibe 
bilden. In all dicscn Fallen konncn die Gelenkkorper Bicgc- 
bclastungcn ausgesctzt scin, die ihrc Lebensdauer vcrmin- 
dem. 

Der Erfindung Iiegt deshalb die Aufgabe zugrunde, einen 
elastischen Gelenkkorper der eingangs beschriebenen Gat- 
lung, sci cs in Form einer Gelenkscheibe mit mchrcrcn zu ei- 
nem Kranz zusammengefuglen Schlingenpakelen oder in 
Form eines Gelenkkorpers mil nur einem einzigen Schlin- 
genpakel, derart we iterzu bilden, daB kardanische oder an- 
dere Bewegungen, die zu Biegebelastungen fiihren, sich we- 
niger abtraglich auf die Lebensdauer auswirken. 

Die Aufgabe ist erfindungsgemaB ausgehend von einem 
elastischen Gelenkkorper der eingangs beschriebenen Gat- 
tung dadurch gelost, daB der bzw. jeder Kragen hauptsach- 
lich in Langsrichtung des von ihm abgestutzten Schlingen- 


pakeis, quer dazu jedoeh nichl wesenllich, von der zugeho- 
rigen Buchse wegragt. 

Die Rrfindung beruht auf der Krkenntnis, daB Biegebela- 
siungen eines gattungsgemaBen Gelenkkorpers mil in be- 
5 kannter Weise gestalteten und angcordneten Kragen zu ort- 
lich konzenlrierlen Beanspruchungen der von diesen Kragen 
in axialer Richtung abgestutzten Schlingenpakete fiihren. 
Solche uberhohten Beanspruchungen treten jeweils dortauf, 
wo ein auBcrcr Rand eines Kragens im wcscntlichcn quer 
10 zur Langsrichtung des vom Kragen axial abgestutzten 
Schlingenpakets verlauft oder, mit anderen Worten, das 
Schlingenpakel in einem von der zugehorigen Buchse ver- 
haltnismaBig weit entfemien Bereich kreuzt. Durch die er- 
rindungsgcmaBc Gestaltung und Anordnung eines Kragens 
15 an einer Buchse enlhall ein diese Buchse umschlingendes 
und am Kragen abgestutztes Schlingenpakel dort, wo es sich 
von der Buchse beispiels weise in Richtung zu einer benach- 
bartcn Buchse hin entfernt, cine crhohtc Bcwcgungsfrcihcit 
in axialer Richlung der Buchse. Infolgedessen kann der Ge- 
20 lenkkorper erheblichen Biegebelastungen, beispielsweise 
infolge kardanischer Bewegungen, ausgesetzt werden, ohne 
daB sich das Schlingenpakel an einem Kragenrand mehr 
oder weniger schnell durchscheuert. 

Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung ergeben sich 
25 aus den Unteranspruchen. 

Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung werden im folgen- 
den anhand schematischer Zeichnungcn mit wcitcrcn Ein- 
zelheiten beschrieben. 
Es zeigen: 

30 Fig. 1 einen erfindungsgemaBcn elastischen Gelenkkor- 
per in Seitenansicht, 

Fig. 2 den axialcn Schnitt U-LI in Fig. 1 und 
Fig. 3 bis 8 verschiedene erfindungsgemaBe Kragenbuch- 
sen zur Verwendung beispielsweise in Gelenkkorpern der in 
35 Fig. 1 und 2 dargestellten An. 

In Fig. 1 und 2 ist ein Gelenkkorper 10 dargcstclli, der 
beispielsweise dazu vorgesehen ist, zwei Lenkspindelab- 
schnitte eines Kraftfahrzeugs kardanisch beweglich mitein- 
ander zu verbinden. Der Gelenkkorper 10 enlhall vier lang- 
40 liche Schlingenpakete 12 und 12", namlich zwei fur den Be- 
trachter der Fig. 1 und 2 obere Schlingenpakete 12, die - be- 
zogen auf ihre Langsrichtung L - parallel zueinander ange- 
ordnet sind, sowie zwei untere Schlingenpakete 12', die 
wiederum bezogen auf ihre Langsrichtungen 1/ parallel 
45 zueinander, jedoch im rcchten Winkel zu den Schlingcnpa- 
keten 12 angeordnet sind. Samtliche Schlingenpakete 12 
und 12' sind in Lib lie her Weise aus Faden oder Draht gewik- 
kelt, im dargestellten Beispiel in Fonn einer 8. Die beiden 
obcrcn Schlingenpakete 12 haben jc zwei Kopfbogen 14, 
50 und die beiden untcrcn Schlingenpakete 12* haben jc zwei 
Kopfbogen 14*. die sich mit je einem der Kopfbogen 14 
uberlappen. Im dargestellten Beispiel ist jeder der Kopfbo- 
gen 14 und 14' etwas mehr als halbkreisformig. In den Uber- 
lappungsbcrcichcn ihrcr Kopfbogen 14 und 14' bilden die 
55 Schlingenpakete 12 und 12' je cin parallel zur Achsc A dcs 
Gelenkkorpers 10 durchgehendes Loch, durch das eine 
Buchse 16 hindurchgestecki ist. 

Jede der Buchsen 16 weist an ihren beiden Enden je einen 
Kragen 18 bzw. 18' auf. namlich einen in Fig. 1 dem Bc- 
60 irachler zugewandlen und in Fig. 2 bis 8 oben angeordnelen 
Kragen 18 und einen unteren Kragen 18'. Allen Kragen 18 
und 18' ist gemeinsarn, daB sie vorwiegend (Fig. 1 bis 4) 
oder ausschlieBlich (Fig. 5 bis 8) in Langsrichtung L bzw. 1/ 
des angrenzenden Schlingenpakets 12 bzw. 12' von der zu- 
65 gehorigen Buchse 16 wegragen und entsprechend der An- 
ordnung des diese zugehorige Buchse umschlingenden 
Schlingenpakctes derart angeordnet sind. daB sie im wescni- 
lichen nur dessen Kop fbogen 14 bzw. 14' in axialer Rich- 
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lung der Buchse absliilzen. 

Die Kragen 18 unci 18' sind beispielsweise gemaB Fig. ] 
bis 4 kreisformig, jedoch gegenliber dcm kreisformigen 
Querschnitt der zugehorigen Buchse 16 in Langsrichtung L 
bzw. L' eines diese Buchse unischlingenden und an dem be- 5 
Lreffenden Kxagen 18 bzw. 18' axial abgestutzlen Schlingen- 
pakets 12 bzw. 12' zum zugehorigen Kopfbogen 14 bzw. 14' 
hin versetzt, also exzentrisch, angeordnet. Bei den in Fig. 5 
und 6 dargcstclltcn Ausfuhrungsbcispiclcn sind die Kragen 
18 und 18' zwar konzenlrisch mil der zugehorigen Buchse 10 
16 angeordnet, haben jedoch die Form jc eines an seinen 
Schmalseiten abgerundeten Rechtecks, dessen Breite 
ebenso groB wie oder nur wenig groBer als der AuBendurch- 
mcsscr der zugehorigen Buchse 16 ist. Gem aB Fig. 7 und 8 
weisLjede Buchse 16 an ihren beiden Enden je einen nur ein- IS 
seitig wegragenden, abgerundet-rechteckigen Kragen 18 
bzw. 18* auf, dessen Breite mil dem AuBendurchmesser der 
Buchse 16 ubcrcinstimmt. 

Die in Fig. 3, 5 und 7 dargeslellien Kragen 18 und 18* ra- 
gen in gleicher Richlung von der zugehorigen Buchse 16 20 
weg und sind dazu bestimmt, entweder nur ein Schlingenpa- 
ket 16 zwischen sich aufzunehmen oder zwei Schlingenpa- 
kete 16 mit gleicher Langsrichtung L, zwischen denen ein 
Schlingenpaket 16' mil der Langsrichtung L' (Fig. 1) ange- 
ordnet sein kann. 25 

GernaB Fig. 4, 6 und 8 ist hingegen der untere Kragen 18' 
jeder Buchse 16 gegenuber dcm obcrcn Kragen 18 urn cincn 
Winkel a von 90° versetzt angeordnet; dies entspricht der in 
Fig. 1 und 2 dargestellten Anordnung der Schlingenpakete 
12 und 12', bei denen die Langsrichtung L' der unteren M) 
Schlingenpakete 12' gegen die Langsrichtung L der oberen 
Schlingenpakete 12 um den Winkel a von 90° gcdrcht ist. 

Wenn der Gelenkkorper 10 abweichend von Fig. 1 und 2 
anstatt vier Buchsen 16 beispielsweise sechs Buchsen 16 
und eine entsprechende Anzahl Schlingenpakete 12 bzw. 12* 35 
aufweist, dcrcn Langsrichtungcn L und L' cincn Winkel a 
von 120° miteinander einschlieBen, dann sind atich die Kra- 
gen 18 und 18', an denen sich die zugehorigen Schlingenpa- 
kete 12 bzw. 12' abstutzen. um den Winkel a von 120° ge- 
geneinander gedreht. 40 

Bei alien dargestellten Ausfiihrungsbeispielen kann die 
Buchse 16 mil beiden zugehorigen Kragen 18 und 18* ein- 
stuckig hergestellt sein, beispielsweise durch Spritzen aus 
Kunststoff, insbes. Polyamid. Es ist aber auch moglich, die 
Buchse 16 mit cincm ihrer beiden Kragen 18 oder 18' ein- 45 
stuckig herzustellen und den andercn, gesonden hergestell- 
ten, Kragen mittels einer Schnappverbindung am vom erst- 
genannten Kragen entfernten Ende der Buchse zu befesti- 
gcn. Dabci kann vorgeschen sein, daB der zweite Kragen 
wahlwcisc in vcrschicdcncn Winkclstcllungcn, also untcr 50 
unterschiedlichen Winkeln a auf die Buchse aufrastbar ist. 
Auf diese Weise lassen sich zusatzlich zu den in Fig. 3 bis 8 
dargestellten Anordnungen auch solche erhalten, die zu den 
in Fig. 4 und 8 dargcsiclltcn spicgclbildlich sind. 

In alien dargcstclltcn Bcispiclcn wciscn die Kragen 18 55 
und 18' Locher 22 auf, damit sie beim Einvulkanisieren in 
der gummielastischen Umhullung 20 test verankert werden. 

Patcntanspriichc 

60 

1. Elastischer Gelenkkorper (10) mit 

- mindestens einem liinglichen Schlingenpaket 
(12), das zwei einander gegenuberliegende. unge- 
fahr halbkreisformige Kopfbogen (14) aufweist, 

- mindestens einer Buchse (16), die von einem to 
Kopfbogen (14) des Schlingenpakets (12) um- 
schlungen ist, und 

- mindestens einem Kragen (18), der von der 


Buchse (16) radial unterschiedlich weil wegragt 
und das Schlingenpaket (12) axial abstutzt, da- 
durch gckenn/cichnct, daB 

- der Kragen (18) hauptsachlich in Langsrich- 
tung (L) des von ihm abgeslutzlen Schlingenpa- 
kets (12), quer dazu jedoch nicht wesentlich von 
der zugehorigen Buchse (16) wegragt. 

2. Gelenkkorper (10) nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kcnnzcichnct, daB 

- mindestens eine Buchse (16) von zwei Schlin- 
genpaketen (12,12') umschlungen ist, die axial gc- 
geneinander versetzt und an je einem von dieser 
Buchse (16) wegragenden Kragen (18, 18') axial 
abgcsttitzt sind, wobci die Langsrichtungcn (L, L') 
dieser Schlingenpakete (12. 12') einen Winkel (a) 
miteinander einschlieBen, und 

- die zu der Buchse (16) gehorigen Kragen (18, 
18') um den gleichen Winkel (a) gcgcncinandcr 
verdrehl sind, so daB jeder dieser Kragen (18, 18') 
hauptsachlich in Langsrichtung (L, L') des von 
ihm axial abgestutzten Schlingenpakets (12, 12') 
vop. der Buchse (16) wegragt. 

3. Gelenkkorper nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB 

- jeder Kragen (18. 18') von der zugehorigen 
Buchse (16) im wesentlichen nur in einer solchen 
radialcn Richtung wegragt, daB cr nur den Kopf- 
bogen (14, 14') des zugehorigen Schlingenpakets 
(12, 12') axial abstutzt. 

4. Gelenkkorper nach einem der Anspruche 1 bis 3. 
dadurch gekennzeichnet, daB 

- jede Buchc (16) mit zwei Kragen (18, 18 ) cin- 
stuckig aus KunstslotT, insbes. Polyamid. ge- 
spritzt ist und 

- mindestens einer der Kragen (18, 18') eine 
groBtc Breite hat, die nicht wesentlich groBer als 
der AuBendurchmesser der zugehorigen Buchse 
(16) ist. 

5. Gelenkkorper nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

- jede Buchse (16) mit einem Kragen (18) cin- 
stuckig aus KunslstolT, insbes. Polyamid. ge- 
spritzt ist und 

- am von diesem Kragen (18) abgewandten Ende 
der Buchse (16) ein zweitcr Kragen (18') elastisch 
aufgerastet ist. 
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